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Cleaning robot for printing machine - incorporates flexible jointed arm 
reaching deep into machine and fitted with brushes to remove dirt from rollers 

DE4221026A1 : Reinigungsroboter fuer eine Druckmaschine 

MAN ROLAND DRUCKMASCH AG Standard company 
Other publications from MAN ROLAND DRUCKMASCH AG 
(MAUG)... 

HOFFMANN E; PREM W; 
1994-016896/199739 

B41F 35/02 ; B08B 1/00 ; 841 F 35/06 ; 
P43; P74 : 

( DE4221026A ) The cleaning robot (12) is for a printing machine (1). It has an arm 
with a first portion (16)- connected to a rotating mounting (17) on top of the robot 
housing. A second arm portion (18) is connected to the end of the first portion by a 
joint (19). A fitting (20) on the end of the second arm portion holds a working head 
(21) with brushes for cleaning rollers. 

The robot arm has sufficient degrees of freedom to allow it to reach all parts of the 
printing machine, esp. rubber blanket cylinders etc. 

USE/Advantage - Cleaning robot for printing machine with flexible ami reaching 
deep into machine to brush dirt off rollers. 
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1 . Roboter (12) mit einem Endeffektor (21) fur den Einsatz in einer 
Druckmaschine, dadurch gekennzeichnet, dafJ der Endeffektor (21) als 
Reinigungsanlage zur Reinigung der Mantelflache eines Gummituch- (3 bis 6) Oder 

eines Formzylinders (7 bis 10) der Druckmaschine ausgebildet ist. 
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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gesteilt 
(3) Reinigungsroboter fur eine Druckmaschine 

(g) Ein auf einer Linearachse (13) angeordneter Roboter (12) 
mit einem senkrechten Aufbau (14) weist ein Drehgelenk (15) 
zur horizontalen und ein Drehgelenk (17) zur vertikalen 
Verdrehung eines Vertrkal-Knickarnns (16) auf. Ober ein 
Drehgelenk (19) ist ein Greifarm (18) an den Vertikal-Knik- 
karm (16) angeschlossen. An einem Adapter (20) am Ende 
des Greifarms (18) befindet sich ein als Reinigungsanlage 
ausgebildeter Endeffektor (21) zur Reinigung der Mantet- 
oberflachen von Gummituchzylindern (5. 6) eines Druck- 
werks (1). 
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Beschreibung 



DE 42 21 026 Al 



Die Erfindung bezieht sich auf einen Roboter mit ei- 
nem Endeffektor fur den Einsatz in einer Druckmaschi- 
ne. 

Im Rahmen der Druckmaschinenautomatisierung 
durch Roboieriechnik werden bereits Roboter zum 
Auswechsein von Druckformen auf den Formzylindern 
eines Druckwerkes eingesetzt Derartige Roboter ha 



gebildet. An seinem anderen Ende weist er einen Adap- 
ter 20 auf. An dem Adapter 20 ist ein Endeffektor 21 als 
Reinigungsanlage auswechselbar befestigt. Der Endef- 
fektor 21 weist beispielsweise (hier nicht dargestellte) 
Bursten auf. die die Oberflache des Formzylinders 5 
beruhren, wahrend gleichzeitig aus Dusen ein Reini- 
gungsmittel auf die Oberflache des Formzylinders 5 ge- 
spruht wird, Unterhalb der Bursten befindet sich bei- 
spielsweise ein Endlos-Saugtuch, das das Reinigungs- 



ben einen Greifarm. an deren Ende sich ein Endeffektor io mittel mit den von der Oberflache des Gummituchzylin- 



mit einer Haltevorrichtung fur die auf dem Formzylin 
der auszuwechselnden Druckformen befindet. 

Andererseits ist es bekannt, daB die Gummituchzylin- 
der von Offset- Druckmaschinen gesaubert werden mus- 
sen, weil sich auf ihnen Fremdstoffe, Fett, getrocknete 
Farbe, Farbiiberschusse, Papierstaub, Staub und der- 
gleichen ansammeln, die entfernt werden mtissen, urn 
die Qualitat des Drucks aufrechtzuerhalten. Aus der 
DE-OS 21 24 085 ist eine Vorrichtung zur Reinigung 
von sich drehenden zylindrischen Oberflachen bekannt 
Diese Vorrichtung weist einen endlosen Gurt mit auf 
ihm angeordneten hochstehenden Borsten auf. die die 
zylindrische Oberflache iiber ihre Querabmessung be- 
riihren und die Fremdstoffe von ihr entfernen. Ein 
Nachteil dieser Vorrichtung besteht darin, dafi sie inner- 
halb des Druckwerkes der Druckmaschine stationar an- 
geordnet und daher schwer zuganglich ist, Es ist auf- 
wendig. diese Vorrichtung auszutauschen oder zu reini- 
gen. wenn sie selbsi im Laufe der Zeit durch die aufge- 
nommenen Verunreinigungen verunreinigt ist. AuBer- 
dem besteht die Gefahr. daB Losungsmittelreste auf die 
Oberflache eines Zylinders. in das Farbwerk oder in das 
Feuchtwerk gelangen. 

Es ist die Aufgabe von der vorliegenden Erfindung, 



ders 5 entfernten Verunreinigungen aufsaugt. Anstelle 
der Bursten kann der Endeffektor 21 auch ein mit einem 
Reinigungsmittel getranktes Endlos-Tuch aufweisen, 
das vorzugsweise aus einem schwammartigen Material 
15 besteht und die Verunreinigungen von der Oberflache 
des Formzylinders 5 aufnimmt. 

Die Bursten des Endeffektors 21 oder das Endlos- 
Tuch des Endeffektors 21 erstrecken sich uber eine 
Breite von ungefahr einem Viertel der Breite der Man- 
20 telflache der Gummituchzylinder 3 bis 6 und der Form- 
zylinder 7 bis 10. Daher wird zunachst ein erster Teilbe- 
reich der Mantelflache gereinigi, anschlieBend wird der 
Roboter 12 uber die Linearachse 13 um ein Viertel wei- 
tergefahren und das nachste Viertel auf der Mantelfla- 
25 che gereinigt. Statt der abschnittweisen Reinigung laBt 
sich der Gummituchzylinder 5 auch durch eine oszillie- 
rende Bewegung des Endeffektors 21 zwischen den 
Kanten der Manleloberflache des Gummituchzylinders 
5 reinigen, wahrend sich der Gummituchzylinder 5 
30 gleichzeitig dreht. 

GemaB der Darstellung der Fig. konnen die Mantel- 
flachen der Gummituchzylinder 5, 6 von demselben Ro- 
boter 12 gereinigt werden. Wenn daruber hinaus die 
Formzylinder 9. 10 Druckformen haben, die wiederver- 



einen Roboter mit einem Endeffektor zu schaffen. der 35 wendbar sind, so lassen sich auch diese von dem Robo- 



furdle Reinigung einer Druckmaschine geeignet ist. 

Vorteilhaft an einem derartigen Roboter ist, dafl er 
eine leicht austauschbare und gut zugangliche Vorrich- 
tung zum Reinigen der Oberflache eines Gummituchzy- 
linders aufweist. Daruber hinaus kann der gleiche Robo- 
ter verwendet werden, um einerseits die Oberflache ei- 
nes Gummituchzylinders zu reinigen und andererseits 
die Druckformen eines Formzylinders auszutauschen. 
Durch die Beweglichkeit des Greifarms des Roboters 
kann der Roboter nacheinander mindestens zwei, bei- 
spielsweise untereinander liegende Formzylinder reini- 
gen. Fiir den Fall, daB der Formzylinder eine wiederver- 
wendbare Druckform auf seiner Mantelflache aufweist. 
kann der Roboter auch die wiederverwendbare Druck- 
form reinigen. 

Nachstehend wird die Erfindung anhand der einzigen 
Figur in einem Ausfiihrungsbeispiel beschrieben. 

Eine Druckmaschine weist ein Druckwerk 1 auf. das 
beispielsweise ein Vierfarb-Druckwerk ist. Eine Be- 
drucksioffbahn 2 wird nacheinander uber Gummituch- 
zylinder 3, 4, 5, 6 von Formzylindern 7, 8, 9, 10 schwarz, 
blau, rot und gelb eingefarbt. 

Seitlich des Druckwerks 1 befindet sich ein Roboter 
12, der auf einer Linearachse 13 parallel zu den Langs- 
achsen der Gummituch- und Formzylinder 3 bis 10 be- 
wegbar ist. Oberhalb eines senkrechten Aufbaus 14 
weist der Roboter 12 ein Drehgelenk 15 auf. durch das 
sich ein Vertikal-Knickarm 16 in der horizontalen Ebene 
drehen laBt. Daruber hinaus ist der Vertikal-Knickarm 
16 durch ein Drehgelenk 17 in der senkrechten Ebene 
beweglich. Ein Greifarm 18 ist uber ein Drehgelenk 19 
mit dem Vertikal-Knickarm 16 verbunden. Der Grei- 
farm 18 ist beispielsweise teleskopartig ausziehbar aus- 



ter 12 saubern. 

Die Reinigungsanlage laBt sich gegen eine Trock- 
nungsanlage austauschen. Sofern die Formzylinder 9, 10 
mit auszuwechselnden Druckformen bestiickt sind. 
40 kann der Endeffektor 21 auch als eine Vorrichtung zum 
Auswechsein der Druckformen auf den Formzylindern 
9, lOdienen. 

Anstelle des hier beschriebenen Aufbaus des Reini- 
gungsroboters kann dieser auch unter einer Decke han- 
45 gend angeordnet sein, so daB sein Greifarm und mit 
diesem der Endeffektor nach unten herunterhangen und 
an die Gummituchzylinder 3 bis 6 und die Formzylinder 
7 bis 10 herangeftihrt werden. 

^ Patentanspruche 

1- Roboter (12) mit einem Endeffektor (21) fur den 
Einsatz in einer Druckmaschine, dadurch gekenn- 
zeichnet» daB der Endeffektor (21) als Reinigungs- 
anlage zur Reinigung der Mantelflache eines Gum- 
55 mituch- (3 bis 6) oder eines Formzylinders (7 bis 10) 
der Druckmaschine ausgebildet ist. 

2. Roboter (12) nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnei. daB der Endeffektor (21) Bursten zur tan- 
gentialen Anlage an die Mantelflache der Gummi- 

60 tuch- Oder der Formzylinder (3 bis 10) aufweist. 

3. Roboter (12) nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Endeffektor (21) ein Endlostuch 
zur tangentialen Anlage an die Mantelflache der 
Gummituch- oder der Formzylinder (3 bis 10) auf- 

65 weist 
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